CABECALHO ADAPTADO DE ACORDO COM A LICITANTE

FLS RUBRICA

ANEXO Il

“Imprimir em papel timbrado da empresa”

PROCESSO: 8.817/2024

PREGAO ELETRONICO N° 90048/2025

Estamos encaminhando a esta Prefeitura proposta de precos para aquisi¢cdo de drone e
equipamentos para captagdo de imagens, para atender as necessidades administrativas da
Subsecretaria de Infraestrutura da Educagdo. Para tanto informamos que a validade da mesma é
de no minimo, 60 (sessenta) dias, e o prazo de entrega/execucdo de todo o material/servico sera

de acordo com o Termo de Referéncia.

Cédigo
Descricao Quant Marca/ | Valor Valor
Item CATMAT/ U. M.
(Conforme Termo de Referéncia) Total Modelo | Unit. Total
CATSER

Drone: O produto pretendido deverd ser
entregue com as seguintes configuragdes
minimas: VELOCIDADE

Velocidade méx. de ascensdo

6 m/s (modo Normal)

8 m/s (modo Esportivo)

Velocidade max. de descensdo

6 m/s (modo Normal)

6 m/s (modo Esportivo)

Velocidade max. de voo (ao nivel do mar,
sem vento)

15 m/s (modo Normal)

Frontal: 21 m/s. Lateral: 20 m/s. Traseira: 19
m/s (modo Esportivo)[2]

Resisténcia max. ao vento

01 |15 mys[3] 483052 UND. 1
Altitude max. de decolagem acima do nivel
do mar

6000 m (sem carga)

Tempo max. de voo (sem vento)

45 min.[4]

Tempo max. de voo estacionario (sem vento)
38 min.

Distancia max. de voo

32 km

Angulo max. de arfagem

30° (modo Normal)

35° (modo Esportivo)

Velocidade max. angular

200°/s

GNSS
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GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS

PRECISAO

Precisdo do voo estacionario

Vertical: £0,1 m (com sistema visual); +0,5
m (com GNSS); +0,1 m (com RTK)
Horizontal: 0,3 m (com sistema visual);
+0,5 m (com sistema de posicionamento de
alta precisdo); £0,1 m (com RTK)
Alcance da temperatura de funcionamento
-10°a40°C

CAMERAS

Sensor

CMOS de 1/2”; Pixeis efetivos: 48 MP
Lente

DJI Mavic 3T:

FOV : 84°

Formato equivalente: 24 mm

Abertura: /2.8

Foco: 1 maoo

Alcance I1SO

100 a 25.600

Velocidade do obturador

Obturador eletrdnico: 8-1/8000 seg.
Dimensfes max. da imagem

8000 x 6000

Modos de fotografia

Disparo unico: 12 MP/48 MP
Temporizado: 12 MP/48 MP

JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 seg.*

* Fazer fotos em 48 MP ndo suporta 2 seg. de
intervalo

Gravacdes inteligentes com pouca luz: 12
MP

Panordmica: 12 MP (imagem RAW); 100
MP (imagem combinada)

Resolucéo de video

H.264

4K: 3840x2160 a 30 fps

FHD: 1920x1080 a 30 fps

Taxa de bits

4K: 85 Mbps

FHD: 30 Mbps

Formatos de arquivos suportados

exFAT

Formato de foto

JPEG

Formato de video

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

CAMERA TELE

Sensor

CMOS de 1/2”; Pixeis efetivos: 12 MP
Lente

FOV : 15°

Formato equivalente: 162 mm

Abertura: f/4.4

Foco:3maw

Alcance ISO

100 a 25.600

Velocidade do obturador

Obturador eletr6nico: 8-1/8000 seg.
Dimensfes max. da imagem

4.000 x 3.000
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Formato de foto

JPEG

Formato de video

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Modos de fotografia

Disparo Unico: 12 MP

Temporizado: 12 MP

JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 seg.
Gravacdes inteligentes com pouca luz: 12
MP

Resolugdo de video

H.264

4K: 3840x%2160 a 30 fps

FHD: 1920%1080 a 30 fps

Taxa de bits

4K: 85 Mbps

FHD: 30 Mbps

Zoom digital

8x (zoom hibrido de 56x)

CAMERA TERMOGRAFICA[5]
Termdgrafo

Microbolémetro VOx sem ventilagdo
Distancia entre pixeis

12 ym

Taxa de quadros

30 Hz

Lente

DFOV : 61°

Formato equivalente: 40 mm
Abertura: /1.0

Foco: 5max

Sensibilidade térmica (NETD)

<50 mK@F1.0

Método de medicéo de temperatura
Medicéo de local, medicéo de area
Alcance da medicédo de temperatura
-20° a 150 °C (modo de Alto ganho)
0° a 500 °C (modo de Baixo ganho)
Paleta

White Hot/Black Hot/Tint/Iron Red/Hot
Iron/Arctic/Medical/Fulgurite/Rainbow
1/Rainbow 2

Formato de foto

JPEG (8 bits)

R-JPEG (16 bits)

Resolucéo de video

640x512 a 30 fps

Taxa de bits

6 Mbps

Formato de video

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Modos de fotografia

Disparo Unico: 640x512
Temporizado: 640x512

JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 seg.
Zoom digital

28x

Comprimento de onda infravermelha
8a 14 um

Precisdo da medicdo de temperatura por
infravermelho

+2 °C ou + 2% (usando o valor maior)
ESTABILIZADOR

FLS
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Estabilizacio

Triaxial (inclinagdo, rotacdo, giro)

Alcance mecanico

Inclinagéo: -135° a 45°

Rotagéo: -45° a 45°

Giro: -27° a 27°

Alcance controlavel

Inclinagdo: -90° a 35°

Giro: Incontrolavel

Velocidade méx. controlavel (inclinagéo)
100°/s

Alcance da vibracéo angular

+0,007°

DETECCAO

Tipo

Sistema visual binocular omnidirecional,
complementado por um sensor
infravermelho na parte inferior da aeronave.
Dianteira

Alcance de medigéo: 0,5a20 m

Alcance detectavel: 0,5a 200 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade
de voo <15 m/s

Campo de visdo (FOV): Horizontal: 90°;
Vertical: 103°

Traseira

Alcance de medicéo: 0,5a 16 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade
de voo <12 m/s

Campo de visdo (FOV): Horizontal: 90°;
Vertical: 103°

Lateral

Alcance de medicdo: 0,5a25 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade
de voo <15 m/s

Campo de visdo (FOV): Horizontal: 90°,
Vertical: 85°

Superior

Alcance de medicdo: 0,2a10 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade
de voo <6 m/s

Campo de visdo (FOV): Frontal e traseiro:
100°; esquerda e direita: 90°

Inferior

Alcance de medicdo: 0,3a18 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade
de voo <6 m/s

Campo de visdo (FOV): Frontal e traseiro:
130°; esquerda e direita: 160°

Ambiente operacional

Frontal, traseiro, lateral e superior:
Superficie com padrdo claro e iluminagdo
adequada (lux >15)

Inferior: Superficies refletivas difusas com
refletividade difusa >20% (como paredes,
arvores, pessoas, etc) e iluminacdo adequada
(lux >15).

TRANSMISSAO DE VIDEO

Qualidade da transmissao ao vivo

Controle remoto: 1080p/30 fps

Frequéncia de funcionamento[6]

2,4000 - 2,4835 GHz

5,725 a 5,850 GHz
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Distancia max. de transmissdo (sem
obstrugdes, livre de interferéncias)[7]

FCC: 15 km

CE: 8km

SRRC: 8 km

MIC: 8 km

Distancia max. de transmissdo (com
obstru¢des)[8]

Interferéncia forte (por exemplo, edificios
densos, areas residenciais): 1,5 a 3 km
(FCCICE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (&reas suburbanas,
cidades, parques, etc): 3a 9 km (FCC), 3a 6
km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia baixa (espacos ar ao livre, areas
remotas, etc): 9 a 15 km (FCC), 6 a 8 km
(CE/SRRC/MIC)

Velocidade méx. de download[9]

15 MB/s

Laténcia (dependendo das condigdes
ambientais e do dispositivo movel)

Aprox. 200 ms

Antena

4 antenas, 2T4R

Poténcia de transmisséo (EIRP)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm
(SRRC), <14 dBm (CE)

Sistema de transmissdo de video
Transmissdo DJI O3 Enterprise

Distancia max. de transmissdo (sem
obstrugdes, livre de interferéncias)[7]

FCC: 15 km

CE/SRRC/MIC: 8 km

Frequéncia de funcionamento de transmisséo
de video[6]

2,4000 - 2,4835 GHz

5,725 a 5,850 GHz

Antena

4 antenas, 2T4R

Poténcia do transmissor de video (EIRP)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)

Protocolo Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/aclax

Suporte para Wi-Fi MIMO 2 x 2

Frequéncia de funcionamento Wi-Fi[6]
2,4000 - 2,4835 GHz

5,150 - 5,250 GHz

5,725 a 5,850 GHz

Poténcia do transmissor Wi-Fi (EIRP)

24 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm
(CE)

Protocolo Bluetooth

Bluetooth 5.1

Frequéncia de funcionamento Bluetooth
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2,400 a 2,4835 GHz

Poténcia do transmissor de Bluetooth (EIRP)
<10 dBm

Resolugdo da tela

1920x1080

Dimensdes da tela

5,57

Taxa de quadros da tela

60 fps

Brilho da tela

1000 nits

CONTROLE

Controle da tela sensivel ao toque
Multitoque com 10 pontos

BATERIA

Li-ion (5.000 mAha 7,2 V)

Tipo de carregamento

Recomenda-se carrega-lo com o Adaptador
de energia USB-C (100 W) incluso ou com
um carregador USB de 12 VV ou 15 V
Poténcia nominal

12w

Capacidade de armazenamento
Armazenamento interno (ROM): 64 GB
Suporta cartdo microSD para expandir a
capacidade

Tempo de carregamento

Aprox. 1 hora e 30 min. (com o Adaptador de
energia USB-C

I (100 W) incluso carregando apenas o
controle remoto ou com um carregador USB
de 15V)

Aprox. 2 h (com um carregador USB de 12
V)

Aprox. 2 horas e 50 minutos (com o
Adaptador de energia USB-C (100 W)
incluso carregando a aeronave e o controle
remoto simultaneamente)

Tempo de funcionamento

Aprox. 3 horas

Porta de saida de video

Entrada mini HDMI

Alcance da temperatura de funcionamento
-10°a40°C

Temperatura de armazenamento

-30° a 60 °C (dentro de 1 més)

-30° a45° C (de 1 a 3 meses)

-30° a 35° C (de 3 a 6 meses)

-30° a 25° C (mais de 6 meses)

Temperatura de carregamento

5°a40°C

ARMAZENAMENTO

Cartdes de memoria suportados:U3/Classe
10/V30 ou superior

BATERIA

Capacidade

5.000 mAh

Tensdo padrdo

154V

Tensdo max. de carregamento

176 V

Tipo

LiPo 4S

Sistema quimico

FLS
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LiCoO2

Energia

77 Wh

Peso

335,59

Temperatura de carregamento

5°a40 °C

CARREGADOR

Entrada

100 a 240 V (energia CA); 50 a 60 Hz; 2,5 A
Poténcia de saida

100 W

Saida

Poténcia de entrada méax. 100 W (total)
Quando ambas as entradas sdo utilizadas, a
poténcia maxima de saida de cada interface é
de 82 W, e o carregador alocard de forma
dindmica a poténcia de saida das duas
entradas de acordo com a poténcia da carga.
CARREGADOR COM MULTIPLAS
ENTRADAS

Entrada

USB-C:5a20V;5A

Saida

Porta da bateria: 12-17,6 VV; 8 A

Poténcia nominal

100 W

Tipo de carregamento

3 baterias carregadas em sequéncia

Alcance da temperatura de carregamento
5°a40°C

MODULO RTK

Dimensoes

50,2x40,2x66,2 mm (CxLxA)

Peso

de22a26g

Interface

USB-C

Poténcia

Aprox. 1,2 W

Precisdo de posicionamento RTK

RTK Fix:

Horizontal: 1 cm + 1 ppm; Vertical: 1,5 cm

+ 1 ppm

FLS
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Kit de acessério contendo:
2- Baterias Inteligentes de Voo, 1-

Carregador compativel, 1- Hub de
carregamento de bateria, 1- Bateria para
Adaptador de Banco de Poténcia, 4-
Conjuntos de Hélices de baixo ruido, 1-
Bolsa de Ombro

615480

UND.

03

Software de processamento
fotogramétrico compativel com
Drones: Objetivo: O software devera

ser compativel com o drone a ser

27472

UND.
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fornecido. Software de modelagem 3D
e processamento ortoreferenciado
baseado em imagens, com o objetivo
de criar contetddo 3D e/o
levantamentos georeferenciados. Com
base na mais recente tecnologia de
reconstrucdo, deverd operar com
imagens arbitrarias e ser eficiente em
condicGes controladas e ndo
controladas. Deverd processar fotos
tiradas de qualquer posi¢ao, desde que
o objeto a ser reconstruido seia visivel
em pelo menos duas fotos.
Caracteristicas: -Triangulacdo
fotogramétrica: Processamento de
varios tipos de imagens: antena (baixa,
obliqua) / fechadura. Calibragdo
automatica: quadro (olho de peixe) /
cameras esféricas / cilindricas. Suporte
a vdrios projetos de camera. -Nuvem
de pontos densos: edi¢cdo e
classificacdo: Elaborar edicdo de
modelo para obter resultados precisos.
Classificagdo de pontos para
personalizar a reconstrucdo de
geometria. Exportacgdo de LAS para se
beneficiar do fluxo de trabalho cldssico
de processamento de dados pontuais.
Modelo de elevagdo digital: exportacdo
DSM/DTM: Modelo de superficie
digital e / ou digital de terreno -
dependendo do projeto.
Georreferenciamento com base em
metadados EXIF / log de v6o: dados
GPS / GCPs. Suporte a sistemas de
coordenadas de registro EPSG: WGS84,

FLS
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UTM, etc.

Exportagao orto-mosaica
georreferenciada: Orto-mosaico
Georreferenciado: formato geoTIFF
mais compativel com GIS; Arquivo KML
a ser localizado no Google Earth.
Exportagdo em blocos para projetos
enormes. Correg¢do de cor para textura
homogénea. Medig¢des: distancias,
areas, volumes: Ferramentas
incorporadas para medir distancias,
areas e volumes. Para realizar andlises
métricas mais sofisticadas, o software
deverad garantir que os produtos sejam
facilmente transferidos para
ferramentas externas possuindo uma
variedade de formatos de exportagao.
Pontos de controle terrestre (GCP):
topografia de alta precisao: O
Software devera ser capaz de importar
0s GCPs para controlar a precisdo dos
resultados. Detec¢do automatica de
codigos / cédigos ndo codificados para
entrada rapida de GCPs. Ferramenta de
barra de escala para definir a distdncia
de referéncia sem a implementacdo de
equipamentos de posicionamento.
Processamento de imagens
multiespectral: O software devera ser
capaz de processar imagens RGB / NIR
/ térmico / multiespectral.
Reconstrucdo rapida com base em
canais preferenciais. Geracao
ortomossOmica multicanal para célculo
e exportacdo de indices de vegetacdo

integrados (NDVI).

FLS

RUBRICA

RODAPE ADAPTADO DE ACORDO COM A LICITANTE




CABECALHO ADAPTADO DE ACORDO COM A LICITANTE

Modelo 3D: geragao e texturizagao:
Varias cenas: sitios arqueoldgicos,
artefatos, edificios, interiores, pessoas,
etc.

Carregar diretamente o recurso
Sketchfab e exportar para varios
formatos populares. Texturas
fotorrealistas: HDR e suporte multifile
Processamento de rede: Calculos
distribuidos em uma rede de
computadores para usar o poder
combinado de multiplos nés para
processamento de conjuntos de

grandes dados em um Unico projeto.
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Aparelho tablet:

O produto pretendido devera ser
entregue com as seguintes
configuragdes minimas: Processador
2.99GHz, 2.4GHz, 1.7GHz-Octa Core
Bateria de alta capacidade 10,090mAh
-Tela 11.0" (278.1mm) TFT resolucdo
2560 x 1600 (WQXGA) - 8GB de RAM e
256 GB de armazenamento total -
Tecnologia de Carregamento Super
Fast Charging de 45 W - Acelerémetro,
Sensor de Impressao Digital,
Giroscopio, Sensor Geomagnético,
Sensor de Efeito Hall, Sensor de
Luz,GPS, Glonass, Beidou, Galileo,
QZSS- caneta para controle de

gestos/controle remoto.

606464

UND.

05

CARTAO SD: 128GB compativel

com tecnologia 4K de imagem

612004

UND.

TOTAL

R$
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Valor total da proposta é de RS ****’***'** (********************************)
Razdo Social:

CNPJ:

Dados Bancdrios:

Telefone:

Local/Data:

(Assinatura/Carimbo Representante Legal)
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